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VEX EDR V5 Pack Systema De Control

Descripcién

NS
Microcontrolador V5 m
Conexion \
El Microcontrolador V5 permite la conexion de
dispositivos y el cambio de puertos "en caliente".
Los sensores y motores heredados de VEX EDR

también son compatibles a través de ocho

puertos de 3 hilos.
Software @ »

Seleccione uno de los ocho programas

descargados por el usuario en el microcontrolador e ’\
0 ejecute diagndstico y configuracion del

dispositivo para recibir respuestas en tiempo real,

todo desde el microcontrolador.

Montaje

El Microcontrolador V5 se puede montar de varias formas. EI microcontrolador se puede
unir al robot a través de cuatro casquillos de montaje 8-32 en la parte inferior del
microcontrolador o mediante bridas de montaje desmontables.

Componentes

El Microcontrolador V5 usa un procesador de Cortex A9 en tandem con un FPGA para
crear un dispositivo que es 15 veces mas rapido que su predecesor. El Microcontrolador
V5 también tiene memoria expandida y almacenamiento adicional para los programas
de usuario.

Mando V5
Retroalimentacion en Tiempo Real

Mediante la pantalla LCD monocromética, el Mando V5 brinda a los usuarios
retroalimentacion instantdnea desde el Microcontrolador V5. Los programadores
pueden enviar datos y texto multilingiie a la pantalla para depuracion e informacién del
mando.

Componentes

El Mando V5 incluye una retroalimentacién haptica programable que se puede activar a
medida que suceden los eventos, como la incorporacion de un objeto. La bateria de
iones de litio integrada de 3.7v del mando puede proporcionar hasta 10 horas de uso
con una sola carga. El mando se puede cargar a través del puerto USB de mdltiples
maneras, como un enchufe de pared, un ordenador portatil o un banco de energia USB.
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Bateria V5

La Bateria V5 de iones de litio de 1100mAh es la evolucién de la bateria VEX EDR NiMh.
Esta bateria de fosfato de hierro y litio (LiFePO4) est4 equipada con circuitos y control
para permitir una mayor potencia sostenida y un funcionamiento mas fiable. El sistema
V5 en su conjunto esta disefiado para ofrecer el mismo rendimiento del motor a cualquier
nivel de carga de la bateria. Esto significa que la misma bateria se puede usar para
multiples partidas de competicidén o periodos de clase antes de necesitar ser recargada.
Las baterias LiFePO4 han demostrado ofrecer ciclos de vida més largos y son mas
seguras que las baterias de iones de litio.

- Luces indicadoras de carga incorporadas
- El tiempo de carga es de aproximadamente una hora

El tiempo de funcionamiento de la bateria depende de muchos factores, incluido el
disefio del robot, su conduccién y la cantidad de motores utilizados. Los robots a
menudo obtienen mas de 30 minutos de tiempo de conduccidn intensiva con una sola
carga. Los equipos de competicidbn deberian poder usar una bateria en multiples
partidas sin recargar. Recuerde que con V5 una bateria baja no varia el rendimiento del
motor.

Radio V5

La Radio V5 permite que su Microcontrolador V5 se comunique con otros dispositivos,
como el Mando V5. Toda la comunicacion inalambrica al Microcontrolador V5 se realiza
a través de la Radio V5, que incluye el control de la competiciébn y la activacion
inalambrica de los programas de estudio de codificacion VEX.

- Se comunica a través de VEXnet 3 o Bluetooth®
- Indicador LED para modos vinculados, de escaneo y activos

- VEXnet 3 admite 500 canales de robot simultaneos

Contenido

(1) Microcontrolador V5

(1) Mando V5

(1) Radio V5

(1) Bateria li-ion 1200mah V5

(1) Cable de la bateria del robot V5
(1) Cargador de bateria del robot V5
(3) Cable inteligente de 300 mm

(1) Cable inteligente de 600 mm

(1) Cable inteligente de 900 mm

(1) Cable USB A a micro




